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Examen Final de Econometria I1

Universidad Auténoma de Madrid

16 de Enero de 2019

MODELO 1

NOMBRE Y APELLIDOS GRUPO____

DNI:

Firma:

INSTRUCCIONES:

Responda la parte de preguntas tipo test en este cuadernillo (justificando las respuestas)
y también en la plantilla que se le proporciona (con boligrafo, rotulador o lapiz negro). No
olvide poner el nimero del Modelo en la plantilla. Sélo una respuesta es vélida. Cada cuestién
acertada contard 0’3 puntos y cada fallo restara 0’1. En caso de no respuesta o respuesta no clara
la puntuacion sera de 0 puntos. Cada problema vale 2 puntos.

Dispone de 2 horas. Aconsejamos que dedique 40 minutos al Test y otros 40 a cada uno de
los dos problemas.

Al final del examen, deberd entregar la plantilla y todo el cuadernillo grapado.
desgrape!

iNo lo

iBUENA SUERTE!

1. A partir del siguiente proceso estocéstico estimado (entre paréntesis el p-valor asociado al
estadistico t):

Y, = <1 — 0.48 L) &,
(0.009)

donde & ~ N (0, 052), se podria concluir que un modelo equivalente al dado podria ser:

(a) MA(2) (b) AR(1) (¢) AR(c0) (d) RB

Justificacién (1):
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2. Dadas las siguientes funciones de autocorrelaciéon simple (FAC) y autocorrelacién parcial
(FACP) muestrales para una serie, ja qué proceso estocdstico ARMA corresponden?

FAC

20 25

20 25

Figure 1: Funciones de autocorrelacién simple y parcial muestrales

(a) MA(2) (b) ARMA(1,1) (c) RB (d) AR(2)

Justificacién (2):

1 1
3. En el proceso (1 - §L> Y, = 1+W’}_1+1Wt_2 donde Wy ~ RB (0, 1), E'[Yy] y Cov (Y, Wi_g)

son, respectivamente,

Justificacién (3):

Versidad Autonoma de Madyid




Copyright©2016-2019 Universidad Autshoma de Madvid

4. Se consideran los siguientes modelos Y; = 0.5Y;_1 + a, con a; ~ N(0,1) y Z; = Y; — 0.5Y; 1.
;Cual de las siguientes afirmaciones es FALSA?

(a) Y; y Z; son estacionarios.
(b) Y; y Z; son invertibles.
)
)

(c

(d) Y; es invertible y Z; es no invertible.

Y; es estacionario y Z; es invertible.

Justificacién (4):

5. En el modelo ARTMA(1,1,1) x ARIMA(0,1,1);2 ajustado a una serie mensual Y;, se
asume que:

Justificacién (5):
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6. En un camino aleatorio sin deriva, considerando una funciéon de pérdida cuadratica y un
conjunto de informacién Ity = {Y1,Ya, ..., Y71} la predicciéon h—1 periodos hacia adelante
es:

(a) YT (b) YT+1 (C) (h — 1) YT+1 (d) hYT

Justificacién (6):

. La serie Y; y su primera diferencia AY; no son estacionarias. Sobre su segunda diferencia
regular, A%Y;, se realiza el test aumentado de Dickey-Fuller de raices unitarias (ADF) sin
constante cuyos resultados son:

Contraste aumentado de Dickey—Fuller
caontrastar desde 16 retardos, con el
tamafio muestral 397

hipdtesis nula de raiz uwnitaria: a = 1

para d d ¥
criterio AIC

contraste sin constante

incluyendo 0 retardos de (1-L)d d ¥

modelo: {i1-Ljyv = (a-1)*y(-1} + e

wvalor estimado de (a — 1}: —-0.909349
Estadistico de contraste: tau nc{l} = -18.1129
valor p 2.807e-036

Coef. de autocorrelacidn de primer orden de e: 0.002

Figure 2: Resultados del contraste de Dickey-Fuller aumentado

Considerando un nivel de significacién del 5%, el orden de integracién de la serie es:

Justificacion (7):
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1
8 En 1+A)Y; = <1 — aA) Xi 1+ W, donde A es el operador de primeras diferencias,

hallar el efecto de largo plazo de un shock en X; sobre Y;.

Justificacién (8):

9. ;Cuéntos parametros (incluidos los de la matriz de varianzas-covarianzas de las innovaciones)
hay que estimar en un modelo VAR;(2) SIN constante, donde el 5 indica la dimensién del
vector de series?

Justificacion (9):
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10. Sean Y; y X; dos procesos I(1) que representan sendos agregados macroeconémicos de un
pais. A continuacién se muestra la estimacion de la regresién: Y; = Gy + 51.X; + ur y los
resultados del contraste aumentado de Dickey-Fuller (ADF) para los residuos estimados
de dicha regresion.

Dependent Variable: Y
Method: Least Squares
Date: 12/17/18 Time: 12:54
Sample: 1 2000

Included observations: 2000

Variable Coefficient  Std. Error -Statistic Prob. Augmented Dickey-Fuller Unit Root Test on RESID_COINT
G 0.013395 0010818 -1.238220  0.2158 ::gggﬁ‘;i:fe;fn?ES'D—co'NT RS oot
X 0502522 0.001017 5922793 0.0000 Lag Length: 0 (Automatic - based on SIC, maxlag=25)
R-squared 0.994337 Mean dependent var 3.624504 - Gtaticti *
Adjusted R-squared 0.994334  S.D. dependent var 5290989 EStastic  Pib:
S.E. of regression 0.398264  Akaike info criterion 0.997598 i ot
Augmented Dickey-Fuller test statistic -45.55887 0.0001
Sum squared resid 316.89117  Schwarz criterion 1.003199 Test critical valueZ' 1% level 2566119
Log likelihood -995.5976  Hannan-Quinn criter. 0.999654 i 5% level -1 :540952
F-statistic ” 350814.4  Durbin-Watson stat 2.031136 10% level -1.616593
Prob(F-statistic) 0.000000
*MacKinnon (1996) one-sided p-values,
(a) Resultados de la regresion de cointegracion (b) Resultados del contraste de ADF para los residuos de

la regresion de cointegracién
Valores criticos al 5%: tapr = —3.3617 para T = 250 y tapr = —3.3496 para T = 500.
Senale la respuesta correcta:

(a) Toda combinacién lineal de V; y X; es también /(1)
(b) La regresién Y; = By + 01X + us es espuria
)
)

(c

(d) Los residuos de la regresién Y; = Gy + 51X: + u: son no estacionarios

Y: v X; estan cointegradas

Justificacién (10):
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PROBLEMA 1:
Considere el siguiente modelo:
Y, =0.6Y;_1 + & — 0.25¢;_9,
donde ¢; es un RB con distribucién N(0,1).

1. Identifique el modelo. Discuta la estacionariedad e invertibilidad. (0.5 ptos)

2. Calcule la funcién de autocorrelacién simple. (0.5 ptos)

3. Obtenga la representacién M A(c0). (0.5 ptos)

4. Considerando una funcién de pérdida cuadratica y un conjunto de informacién hasta el
periodo T, calcule la predicciéon optima a horizonte 1, el error de prediccidn, la varianza del

error de prediccién y el intervalo de prediccién al 95%, sabiendo que Yr = 4, e7 = 0.3 y
er 1 —0.2. (0.5 ptos)
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PROBLEMA 2:
El siguiente modelo de regresién dindmica
(1-04B)Y; = (0.6 +0.8B)X; 1 + (1 —0.3B)ey,
ha sido estimado mediante una funcién de transferencia de la forma:

Y = (o + 1B+ vB*+ - )X; + (1 + 1B +nB? + - ey,

donde &; ruido blanco y X; exégena.

1. La funcién de respuesta a un impulso de X sobre Y, se ha obtenido mediante la aproximacién

, wB2 1 ... f:@ b
(vg+ 1B+ v B” + )75(3)3

Identifique w(B), 6(B), y b en este modelo de regresién dindmica. (0.5 ptos)

2. ;Cual es el efecto dindmico en la serie Y; de un cambio unitario en X;? ;Cudl es el efecto
total? (0.5 ptos)

3. ;Cual es el efecto dinamico en la serie Y; de un cambio unitario en g,7 ;Cudl es el efecto
total de este cambio? (0.5 ptos)

4. jCual es el efecto dindmico en la serie Y; de un cambio unitario permanente en X;? (0.5
ptos)
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